











Linear-Aktuatoren

Linear-Aktuatoren mit Kugelumlaufspindel LK2818 - LK5718

Die neuen Linear-Aktuatoren mit integrierter Kugelumlaufspindel erreichen durch grossdimensionierte

Walzlager eine hohe Schubkraft bis 1,8 kN bei guter Genauigkeit und sehr hoher Lebens dauer.
« einfach Montage durch gleiche FlanschmaBe wie die Standard motoren
(ausser LK4218L1806, Sonderflansche auf Anfrage)
« gerollte Kugelumlaufspindel der Genauigkeitsklasse besser G9
» Standard Axialspiel (max. 0,05) kompensierbar
* Encoderausfiihrung sowie Plug & Drive moéglich
» Auf Anfrage: Hochprazisions-Aktuator mit Spindelgenauigkeit bis G5 und Axialspiel
<=0,01 sowie Schmutzabstreifer
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MaBbild (mm) AnschluBbelegung
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Einsatzempfehlungen / Lebensdauerberechnung fir die Serie LK

Schmierung:

Fur Kugelgewindetriebe gelten die tblichen Walzlager-Schmiervorschriften. Eine einmalige Fettflllung als Lebensdauerschmierung ist jedoch in
den meisten Fallen nicht ausreichend. Eine bedarfsgerechte regelmaBig Schmierung wirkt sich entscheidend auf die Lebensdauer eines Kugelge-

windetriebs aus.

Berechnungen bei dynamischer Belastung:

Kritische Drehzahl n,,

Die zulassigen Drehzahlen mussen ausreichend weit von der Eigenfrequenz der Spindel entfernt sein.

N = Ko * 108 * E—; *Sn [ minT]

n.u. = zulassige Drehzahl [ min]
Ko = charakterische Konstante in Abhangigkeit des Lagerfalls [ - ]
-siehe unten
d. = Spindel-Kerndurchmesser [ mm ]
l. = Lagerabstande [ mm ] -siehe unten (es ist immer das max. mogliche |, in die Berechnung einzubeziehen)

S, = Sicherheitsfaktor
i.a.Sh=0,5..0,8 -]

Lagerfall 1

fest-fest

Ko = 276

Lagerfall 2 g g i g
fest-lose |

Nominelle Lebensdauer Lio bzw. L,

L1O

(Cdxn)S
Fn ) *10°[U]

L10

Lh = nn*60 [h]

Verfiigbare Ausfiihrungen (andere auf Anfrage)

Flansch max. max.
Typ Schubkraft  Vorschub
mm N mm/s
LK2818L1006 28 350 100
LK4218L1806 42 800 100
LK5718L3008 56 1800 50

Auflésung
mm/Schritt
0,005
0,010

0,010

Alle Angaben beziehen sich auf 1 Wicklungshalfte bzw. Unipolar!

Positionier-  Spindel- Hub Induktivitait ~ Widerstand  Gewicht Lange

genauigkeit  steigung pro Wicklung pro Wicklung "A"
mm mm mm A/Wicklung  mH/Wicklung Ohm/Wicklung Kg mm
0,015 1 73,5 1,4 46 0,32 51
0,010 2 102,5 1,6 19 0,66 47
0,010 2 123,5 2,2 1,0 1,00 100

Lo = Lebensdauer in Umdrehungen [ U ]
Cayn = dynamische Tragzahl [ N ]

Fi.n = Belastung pro Zeitanteil [ N ]

N, .» = Drehzahl pro Zeitanteil [ min-']

100 = Yq ( Summe Zeitanteile g1...) [ %]

Mittlere axiale Belastung Fn

bei konstante Drehzahl nionst und dynamischer Tragzahl Cayn

=3 [Fa A Lps 92 g5 Q3
Fio —\/F1 100+F2 100+F3 1OO+... [N]
Cdzn 3
Lo = Fm *10°[U]
Lo

Lh = nn*60 [h]

Ln = Lebensdauer in Stunden [ h ]
Fn = mittlere axiale Belastung [ N ]
Nm = mittlere Drehzahl [ min™ ]
9., = Zeitanteil [ % ]
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B Permanentmagnet Linear-Stellantriebe Typen LSP0818 - LSP4275

Option

Anschlussbelegung

MaBbild (mm)

LSP08.., 10.., 15..

Bipolar
weiss
A
A
rot
‘EB B‘Z’
3 Qo
3 ©
o) o
LSP25.., 35.., 42..
Unipolar
weiss
A
(COM)schwarz
A
rot
‘EB 5 B‘E’
2 5 2
Die Linearstellantriecbe LSP basieren auf einem Permanentmagnet- Schrittmotor mit einem e} o S
metrischen Gewinde auf der Motorwelle, so dass die Drehung der Motorwelle mit einer pas- =
senden Mutter in eine Linearbewegung umgesetzt wird. o)
Die Aktuatoren erlauben fein dosierte lineare Verstellungen, z.B. fir das Nachfiihren und e
Positionieren von Sensoren und Spiegeln in medizinischen und optischen Geraten. Sie eignen
sich ebenso fiir konstruktive Aufgaben im Bereich des Spannens, Offnen und SchlieRens sowie
die exakte Nachfiihrung von Ventil- und Klappenverstellungen in Klima- und Regelgeraten.
Erhaltliche LeistungsgréBen (andere auf Anfrage)
Schubkraft max. Auflésung Spindel- Gewinde- Strom Widerstand Induktivitat Gewicht Lange
Typ max.F Vorschub steigung lange pro Wicklung pro Wicklung "A"
(N) mm/sec. mm/Schritt (mm) mm A/Wicklung  Ohm/Wicklung mH/Wicklung kg mm
------——------Angaben in Vollschnitt--------------
LSP0818M0104-M2X0.25 0,8 20 0,014 0,25 11,0 0,12 13 1,5 0,003 7,8
LSP1018M0204-M2X0.25 4,0 20 0,014 0,25 13,5 0,22 15 3,0 0,043 10,0
LSP1518M0104-M2X0.4 3,0 20 0,020 0,40 18,0 0,07 170 28,0 0,013 11,0
LSP2575M0506-M2X0.4 10,0 15 0,008 0,40 30,0 0,50 10 2,0 0,038 16,0
LSP3575M0206-M3X0.5 40,0 10 0,010 0,50 30,0 0,22 60 45,0 0,094 22,0
LSP4275M0206-M3X0.5 50,0 10 0,010 0,50 30,0 0,18 70 72,0 0,134 22,0

Alle Angaben beziehen sich auf 1 Wicklungshalfte bzw. Unipolar!
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Linear-Aktuatoren ) Nanotec
B Linear-Stellantrieb LS2018 - LS4218 MaBbild (mm) AnschluBbelegung
Option LS2018
Front view and mounting Side view Rear view
steuerung ll Encoder Bipolar
63 At schwarz
020 © 60 9.5:0.5 11 A
Oieoz| 95| 29| e 5 15 H 10| 2M16
16202 Wl © X o B o2 1 -M1.
1] &|Eg§s 5 s |
T3 3 8 B .
H-@ H =77 e - — - = grin
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+ | = JST XHP-4 B B
4-M2 Contact: — -
DEEP35 SXH-001T-P0.6 ] T
11 e
UL1007 AWG26 118
) X L=300+10mm S
Die Linear-Stellantriebe LS.. reduzieren nicht nur erheblich die Kosten sowie den Platzbedarf eines ’\SA%'"O";"M:;‘Z*(';'=V2A
Linear-Systems (Kupplung, ein Lagerstlitzpunkt sowie Montageaufwand entfllt) sondern erhéhen Tk 14400 EV4 Ai
zudem die System eigenschaften und Verfligbarkeit einer kompl. Miniatur-Linearachse. Bei kleinen Lieferung: inkl. Gewindemutter
Lasten und Tragzahlen (wie bei dem Scannen von optischen, mechanischen, akustischen Messwer- Standardhub: 55mm
ten) kann sogar die Linear-Fihrung entfallen. Andere Motor-, Gewindemutter- und Spindelvarianten
(>100 Stiick) ermdglichen zudem eine einfache, schnelle u. kostenguinstige Systemerweiterung. LS2818
Gewindemutter Front view and mounting Side view Rear view Unipolar
schwarz
. 0281 63 A1 135405 A
Material: PEEK schwarz Doz | 2
.. ’ Toleranz: +0.1 12 | | gle 60 (COM) gelb
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\ k = . . Spindel-Material:
\ X 2 J | Trex2 1.4404 (V4A)
N
AN
25 3 6 LS4209
Front view and mounting Side view Rear view i
Material: Dupont Delrin 500AF Toleranz: 0.1 2.6 - D23, 5 w1 - Bipolar
fur LS4218 0.5X45 031204 ‘ 2 19.05 2-M2.5x0.45
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Spindel-Material:
M6x0.2  1.4301 (V2A)
25 3 6.6
LS4218
Erhaltliche LeistungsgréBen (andere auf Anfrage) Front view and mounting Side view Rear view
Schubkraft max. Vorschub Auflésung Strom Widerstand Gewicht Lénge "A" Bipolar
Typ (N) mm/sec. um/Schritt A/Wicklung Ohm/Wicklung kg mm 42 2 7341 A" weiss
——ee———Angaben in Vollschnitt-————————— 3101 ‘ z 2
il =3
LS2018S0604-M6X0,2 15 20 1,0 0,60 6,50 0,06 33,0 (e] g5 69min.
< g 5(max.) 1.00a polishing
LS2018S0604-TR6X2 10 200 10,0 0,60 6,50 0,06 33,0 8 | A
T N A B e o = = B rot
LS2818L1006-TR6X2 60 100 10,0 0,95 4,60 0,25 50,5 8 I J—
(Al B B
LS420951404-M6X0,2 100 5 0,5 1,33 2,10 0,22 335 > o
UL1061 AWG 26 % s
LS421851404-A6X1,88 140 50 9,4 1,40 2,00 0,25 33,0 L=200+10mm
Spindel-Material ?onne;torl Ty|;)3e: JST XHP-4
- pln el-| H or equivalent
LS4218L1804-A6X1,88 300 85 9,4 1,80 1,75 0,35 47,0 SUS or G3603 mit Nickel lorequvalen)
Uberzug 5um (min)
Alle Angaben beziehen sich auf 1 Wicklungshalfte bzw. Unipolar!
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M Verdrehsicherung fur Linearaktuatoren L40, L42, L56, L57

— .-

-
~
<

Vorteile

B Kein Spindelfixieren notwendig
B Schubkrafte bis 1 KN

B Auflésung bis 1um

Um eine Linearbewegung zu erzielen, mufB ein Verdrehen der Spindel verhindert werden. Falls-

dies nicht durch den mechanischen Aufbau der Kundenapplikation, wie z.B. bei spindelfixierten . .
Linearachsen, sichergestellt ist, erméglicht der Linear-Aktuator mit angebauter Verdrehsicherung Andere Hublangen sind auf
eine schnelle und kostenglinstige Reali sierung von Linearapplikationen. Anfrage ebenfalls erhiltlich.
Der Standardhub der fiir die Serien L40, L42, L56 und L57 erhaltlichen Verdrehsicherung betragt
55 mm.
MaBbild (mm)
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(delivery is without motor)
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