Schrittmotor-Leistungsendstufen

Serie SMC

Signalschaltzeiten

t1: Pulsbreite >10ps
t2: Pulspause >10us
t3: Set up time direction (on) > 5us
t4: Hold time direction >10ps
t5: Set up time direction (off) >90us
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Im eingeschalteten
Zustand darf die Motor-
leitung keinesfalls
entfernt werden !

Die neuen Mikroschritt-Leistungs-
endstufen von Nanotec bringen in
der aulRerst kompakten Bauform
eine Halbierung der Abmessung
und Montagezeit bei gleichzeitiger
Erhdhung der Ausgangsleistung
gegenuber vergleichbaren
Losungen und erfillen somit die
meisten Marktanforderungen
hinsichtlich:

a) Einbauort
- ultrakompakte Abmessung

b) Montage

- einfach Uber angebauten Hut-
schienenhalter fur “TS35”
Europa-Norm EN50022 (35x7,5)

c) hochste Funktionsintegrierung

- individuelle, anwendungsbezoge-
ne Mikroschritt-Umschaltung von
200 bis max. 6400 Schritte/Umdr.
ermdglicht ein ruhiges, gleich-
férmiges Laufverhalten und ver-
mindert Systemresonanzen

- automatische Stromreduzierung
vermindert oder eliminiert die Ver-
lustleistung und Erwarmung bei
Motor-Stillstand

- nur eine unstabilisierte Versor-
gungsspg. von DC 21-130V
erforderlich

- Eingadnge Clock, Richtung und
Enable von 5-24V (0V aktiv oder
Optokoppl.) bieten eine optimale
Systemanpassung direkt an SPS,
PC od. sonstiger Steuerung

- gegen transiente Uberspannung
und Ubertemperatur geschiitzt

- autom. Stromanhebung im Halb-
schrittbetrieb  verbessert das
Laufverhalten

d) Anschluf3technik

- leichte elektrische Anbindung
zu Motor und Steuerung Uber
Schraub - oder
Schraubsteckklemmen

Option (integr.Drehzahlregler)

a) Poti-Einstellung fur obere und
untere Frequenz sowie fir
Rampensteilheit Uber Start-
signal aktivierbar

b) Uber Analogspannung 0 - 10V

Motoranschluss: Nanotec Schrittmotoren (oder andere Hersteller)

8 lead wire - parallel for high frequency > 1 kHz
current per winding x 1,4 = current per Phase
example: current / winding 1A = 1,4A / Phase
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current per winding = current per Phase
example: current / winding 1A = 1A/ Phase

Type:
SH40..,
(ST40.., ST4209..)

A|B B\

I white (brown)

Unipolar
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brown (black)

red (orange)
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8 lead wire - serial for low frequency < 1 kHz

current per winding x 0,7 = current per Phase
example: current / winding 1A = 0,7A / Phase

Type:

SH56.., ST57.., (ST58..)
AA|B B\ SH86.., ST8T..

] rd_(bk) Bipolar
rd/wt (bk/wt)
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bk/wt (gn/wt)
bk (gn)

gn|(rd)
gn/wt (rd/wt)
ye/wt (bl/wt)
ye (bl)

current per winding x 0,7 = current per Phase
example: current / winding 1A = 0,7A / Phase

Type:
SH40..,
ATA|B B\ (ST40.., ST4209..)

1 white (brown)
brown (black)

red (oronge)g

Unipolar

O

blue |{(red)
brown (white)}

yellow (yellow)

4 lead wire

current per winding = current per Phase
example: current / winding 1A = 1A / Phase

Type:

SH40..,
AlAIB B\ (ST40.., ST4209..)
I white (red) Bipolar
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red (white) A
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blue| (yellow)

current per winding = current per Phase
example: current / winding 1A = 1A/ Phase

Type:
ST110..
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