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Schrittmotor-Leistungsendstufen

g	Kompakte Mikroschritt-Leistungsendstufe SMC42

Maßbild (mm)

g Achtung: An der Versorgungsspannung muss ein Ladekondensator von mind. 	
	 4.700 μF (Z-K4700/50) vorgesehen werden, damit beim Bremsvorgang die zul. 	
	 Spannung nicht überschritten wird. Die Verbindung zum Motor darf im laufenden 	
	 Betrieb nicht getrennt werden! Ein falscher Anschluß der Stromversorgung oder 	
	 des Motors kann die Steuerung zerstören!

!

Pin-Belegung: (AWG 26-16)

1= GND (Signal Ground)
2= + 5 V (Meßpunkt ohne Funktion)
3= Richtung (DIR)
4= Clock (Takt)
5= Enable (H od. offen=Enable / L=Disable)
6= VSS Betriebsspannung
7= GND (Power Ground)
8= Nicht belegt

Betriebsspannung: 	 DC 21 V bis 37 V
max. Phasenstrom: 	 2 A / Phase
Stromeinstellung:		  über Sensewiderstände
Betriebsart: 		  Bipolar-Chopper-Driver
Betriebsmodus:		  Voll- (1/1), Halb-, Viertel-, Achtelschritt
Schrittfrequenz: 		  0 bis 50 kHz
Stromabsenkung:	 	 automatisch auf 65%
Eingangssignale:	 	 0 V aktiv ( L< 0,8 V; 3,5 V< H < 24 V oder offen)
LED:		  	 Error-Meldung (Überspg.; Kühlkörpertemp.>80°C)
Temperaturbereich:	 0 bis + 40°C
Anschlußart:	  	 über Schraubklemmen
			   Option (Schraub-Steckklemmen)
Befestigungsart:	 	 für DIN-Tragschiene EN 50 022 35 x 7,5
Gewicht:		 	 130 g

Technische Daten

Schrittumschaltung

Schrittmodus Br.1 Br.2
1/1 Schritt X X
1/2 Schritt X
1/4 Schritt X
1/8 Schritt

Konfiguration:
Das Modul ist werkseitig auf Achtelschritt konfiguriert.

Stromeinstellung

g	Kompakte Mikroschritt-Leistungsendstufe SMC61

Maßbild (mm) Anschlußbezeichnung

g Achtung: An der Versorgungsspannung muss ein Ladekondensator von mind. 	
	 6800 μF (siehe Zubehör) vorgesehen werden, damit beim Bremsvorgang die 
	 zul. Spannung nicht überschritten

!

Betriebsspannung: 	 DC 24 V bis 80 bzw. 130 V
max. Phasenstrom: 	 5 bzw. 10 A / Phase (je nach Umgebungstemperatur
			   Kühlkörper erforderlich)
Stromeinstellung:		  über BCD-Schalter 0-F
Betriebsart: 		  Bipolar-Chopper-Driver
Betriebsmodus:		  Voll-, Halb-, Viertel-, Fünftel-, Achtelschritt
Schrittfrequenz: 		  0 bis 150 kHz
Stromabsenkung:	 	 automatisch auf 60%
Eingänge:	 	 Optokoppler 5 V (24 V)
LED:		  	 Stromabsenkung, Nullposition, Power, Übertemperatur,
			   Überspannung, Überstrom, Kurzschluss
Anschlußart:	  	 Schraubsteckklemmen (Motor), D-Sub (Signal)
Befestigungsart:		  Wandmontage
Gewicht:			  490 g

Technische Daten

Eingangsbeschaltung

Eingangsbeschaltung

Ist der Phasenstrom unter 1,5 A eingestellt, muss
Ri = 2,7kOhm sein, da sonst die rote LED eine Error-
Meldung anzeigt.
(Ri Standard 12 kOhm); Position Ri - siehe Skizze

Stromeinstellung

Die Stromwerte in der Tabelle geben die geometrische
Summe Imotor� �¥���,a2+Ib2) der beiden Phasenströme
Ia und Ib wieder.

Position SMC61-1 SMC61-2
0 1,25 2,50
1 1,50 3,00
2 1,75 3,50
3 2,00 4,00
4 2,25 4,50
5 2,50 5,00
6 2,75 5,50
7 3,00 6,00
8 3,25 6,50
9 3,50 7,00
A 3,75 7,50
B 4,00 8,00
C 4,25 8,50
D 4,50 9,00
E 4,75 9,50
F 5,00 10,00

Bestellbezeichnung

Phasenstrom Rsens1 Rsens2
A Ohm Ohm
0,3 nc 2,20
0,5 nc 1,50
0,8 nc 1,00
1,0 0,82 nc
1,3 0,82 2,20
1,5 0,82 1,50
1,7 0,82 1,00
2,0 0,82 0,82

                      SMC 42 -      -

Stromangabe z.B. 0,8 = 0,8 A/Phase

Anschlußart Klemme 1-8:
1 = Schraubklemme Standard
2 = Schraubsteckklemme

Schrittumschaltung

Schrittauflösung (Schritte/Umdr.)

Vollschritt 1/1

Halbschritt 1/2

Viertelschritt 1/4

Achtelschritt 1/8

Fünftelschritt 1/5

2,5telschritt 1/2,5

Bestellbezeichnung

                      SMC 61 -      -

Ausführung:	 1	 = 80 V, 5 A
	 2 	 = 130 V, 10 A
	 3 	 = 80 V, 10 A

Eingangsbeschaltung:	   5 = 5 V
				    24 = 24 V

Zubehör: optionaler Kühlkörper SMC61-KK
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Schrittmotor-Leistungsendstufen

g	Positioniersteuerung mit Encodereingang, SMCI32g	Positioniersteuerung für zwei Schrittmotoren bis 0,9 A/Phase, SMCI21

g Achtung: An der Versorgungs-		
	 spannung muss ein Ladekondensator 	
	 von mind. 4.700 μF (Z-K4700/50) 	
	 vorgesehen werden, damit beim 	
	 Bremsvorgang die zul. Spannung 	
	 nicht überschritten wird.

!

g Achtung: An der Versorgungsspannung muss ein Ladekondensator von mind. 	
	 4.700 μF (Z-K4700/50) vorgesehen werden, damit beim Bremsvorgang die zul. 	
	 Spannung nicht überschritten wird.

!

Ein/Ausgänge (X1)

Pin Funktion
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2

10 Output 3
11 Analog
12 GND

Spannungsversorgung ( X1 )

Pin Bezeichnung Bemerkung
1 Betriebsspannung Ub = 12...32 V

2
Optionaler 
+5V Eingang

Bei Standardversion nicht 
berücksichtigt

3 GND

RS485-Anschluss ( X2 )

Pin Bezeichnung Bemerkung
1 A RS-485 Rx+
2 B RS-485 Rx-
3 Y RS-485 Tx+
4 Z RS-485 Tx-

5
Optionaler +5V 
Ausgang

Zur Versorgung vom externen 
RS485 Adapter, 
Strombelastung Imax=100mA,
Kurzschlussfest

6 GND

Eingänge ( X3 und X6 )

Pin Bezeichnung Bemerkung

1
Ext.Referenz-
schalter

H-Pegel = 12...Ub V
L-Pegel = 0...3 V
I = 3 mA
Keine galvanische Trennung

2 Start-Eingang 

H-Pegel = 12...Ub V
L-Pegel = 0...3 V
I = 3 mA
Keine galvanische Trennung

Motor Anschluss ( X4 und X5 )

Pin Bezeichnung
1 Motor Spule A +
2 Motor Spule A -
3 Motor Spule B +
4 Motor Spule B -

Encoder (X2)

Pin Funktion
1 +5V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Motor Anschluss (X3)

Pin Funktion
1 Motor Spule A
2 Motor Spule A\
3 Motor Spule B
4 Motor Spule B\

Versorgung (X4)

Pin Funktion
1 UB24-48V
2 GND

Betriebsspannung: 	 DC 24 bis 48 V
Phasenstrom: 		  Nennstrom 2A, einstellbar bis max. 3 A / Phase
Schnittstelle:		  RS485 oder USB
Betriebsmodus: 		  Position, Drehzahl, Flagposition, Takt-Richtung, Analog, Joystick
Schrittauflösung:		  1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/10, 1/32, Adaptiv (1/128 )
Schrittfrequenz: 		  0 bis 50kHz im Takt-/Richtungsmodus,
			   0 bis 25kHz in allen anderen Modi
Eingänge:	 	 6 Optokopplereingänge (5V,optional 24 V)
Ausgänge:	 	 3 Transistorausgänge (open collector)
Positionsüberwachung:	 automatische Fehlerkorrektur bis 0,9°
Stromabsenkung:	 	 einstellbar 0- 100%
Schutzschaltung:	  	 Überspannung, Unterspannung und Kühlkörpertemperatur > 80 °C
Temperaturbereich:		 0 bis + 40°C

* Phönix-Stecker sind im Lieferumfang enthalten.

Technische Daten

Betriebsspannung: 	 DC 12 V bis 32 V
Phasenstrom: 		  0,7 A / Phase (bei 2 Motoren im Mikroschritt-Modus)
Betriebsart:		  Positionierung, Drehzahlbetrieb
Betriebsmodus: 		  1/1, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16
Schritteinstellung:		 über RS485
Schrittfrequenz: 		  10 kHz, automatische Anpassung der Mikroschrittrate
Stromabsenkung:	 	 einstellbar über RS485
Eingangssignale:	 	 HTL-Pegel 24 V, Low < 3 V, High > 12 V
LED:			   grüne Power On LED
Temperaturbereich:	 0 bis + 40 °C
Anschlußart:	  	 JST-Stecker Typ XH
Befestigungsart:	 	 4 * M3
Gewicht:		 	 50 g

Technische Daten

Maßbild (mm)Maßbild (mm)

X1-X4:	 Phönix-Stecker
	 Typ MICRO COMBICON
X5: 	 Mini-USB Typ B (SMCI32-1)
	 Sub-D 9-polig (SMCI32-2)

Bestellbezeichnung

SMCI32 -
1= USB
2= RS485

Eingangsbeschaltung

Optokoppler

SMCI32-2: RS485 (X5)

Pin Funktion
1 NC
2 RX+
3 +5V
4 TX+
5 N.C.
6 N.C.
7 RX-
8 GND
9 TX-

SMCI32-1: USB (X5)
USB-Standard
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Schrittmotor-Leistungsendstufen

g	Closed Loop Positioniersteuerung mit Encodereingang, SMCI47-Sg	Positioniersteuerung mit Encodereingang, SMCI47

g Achtung: An der Versorgungs-		
	 spannung muss ein Ladekondensator 	
	 von mind. 4.700 μF (Z-K4700/50) 	
	 vorgesehen werden, damit beim 	
	 Bremsvorgang die zul. Spannung 	
	 nicht überschritten wird.

!g Achtung: An der Versorgungs-		
	 spannung muss ein Ladekondensator 	
	 von mind. 4.700 μF (Z-K4700/50) 	
	 vorgesehen werden, damit beim 	
	 Bremsvorgang die zul. Spannung 	
	 nicht überschritten wird.

!

Ein/Ausgänge (X1)

Pin Funktion
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2

10 Output 3
11 Analog In
12 GND

Ein/Ausgänge (X1)

Pin Funktion
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2

10 Output 3
11 Analog
12 GND

SMCI47-S-2: CAN (X6)

Pin Funktion
1 NC
2 CAN low (CAN-)
3 CAN Ground (intern verbunden mit Pin6)
4 NC
5 Schirm
6 CAN Ground (intern verbunden mit Pin3)
7 CAN high (CAN+)
8 NC

9
Versorgung Vcc bis 30V 
(wird für Sicherheitsfeature genutzt)

SMCI47-2: RS485 (X5)

Pin Funktion
1 NC
2 RX+
3 +5V
4 TX+
5 CAN+
6 CAN-
7 RX-
8 GND
9 TX-

Bremse (X2)

Pin Funktion
1 Bremse
2 GND

Versorgung (X5)

Pin Funktion
1 UB24-48V
2 GND

Versorgung (X4)

Pin Funktion
1 UB24-48V
2 GND

Encoder (X3)

Pin Funktion
1 +5V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Encoder (X2)

Pin Funktion
1 +5V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Motor Anschluss (X4)

Pin Funktion
1 Motor Spule A
2 Motor Spule A\
3 Motor Spule B\
4 Motor Spule B

Motor Anschluss (X3)

Pin Funktion
1 Motor Spule A
2 Motor Spule A\
3 Motor Spule B
4 Motor Spule B\

Betriebsspannung: 	 DC 24 bis 48 V
Phasenstrom:	  	 Nennstrom 7,5A, einstellbar bis max. 11,25 A / Phase
Schnittstelle:		  RS485, CAN
Betriebsmodus: 		  Position, Drehzahl, Flagposition, Takt-Richtung, Analog, Joystick
			   CANOPEN: Profile Position; Homing Mode; Velocity Mode
Schrittauflösung:		  1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/10, 1/32, Adaptiv (1/128 )
Schrittfrequenz: 		  0 bis 50kHz im Takt-/Richtungsmodus,
			   0 bis 25kHz in allen anderen Modi
Eingänge:	 	 6 Optokopplereingänge (5V bis 24 V)
Ausgänge:	 	 3 Transistorausgänge (open collector) 1 Ausgang für Bremse
Positionsüberwachung:	 automatische Fehlerkorrektur bis 0,9°
Stromabsenkung:	 	 einstellbar 0- 100%
Schutzschaltung:	  	 Überspannung, Unterspannung und Kühlkörpertemperatur > 80 °C
Temperaturbereich:		 0 bis + 40°C

* Phönix-Stecker sind im Lieferumfang enthalten.

Technische Daten

Betriebsspannung: 	 DC 24 bis 48 V
Phasenstrom: 		  Nennstrom 7,5A, Einstellbar bis max. 12 A / Phase
Schnittstelle:		  RS485
Betriebsmodus: 		  Position, Drehzahl, Takt-Richtung, Analog, Joystick,
Schrittauflösung:		  1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 1/8, 1/16, 1/32, Adaptiv (1/128 )
Schrittfrequenz: 		  0 bis 50kHz im Takt-/Richtungsmodus,
			   0 bis 25kHz in allen anderen Modi
Eingänge:	 	 6 Optokopplereingänge (5V bis24 V)
Ausgänge:	 	 3 Transistorausgänge (open collector)
Positionsüberwachung:	 automatische Fehlerkorrektur bis 0,9°
Stromabsenkung:	 	 einstellbar 0- 100%
Schutzschaltung:	  	 Überspannung, Unterspannung und Kühlkörpertemperatur > 80 °C
Temperaturbereich:		 0 bis + 40°C

* Phönix-Stecker sind im Lieferumfang enthalten.

Technische Daten

Maßbild (mm)Maßbild (mm)

Bestellbezeichnung

                   SMCI47-S-
2= RS485
3= CANOPEN

Bestellbezeichnung

                      SMCI47-
2= RS485

Eingangsbeschaltung

Optokoppler

Eingangsbeschaltung

Optokoppler


