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2 Phasen Schrittmotoren

g	Typen ST11018 - Größe S, M, L - 1,8°

Typ
Strom

pro Wicklung
A/Wicklung

Halte-
moment

N cm

Widerstand
pro Wicklung
Ohm/Wicklung

Induktivität
pro Wicklung
mH/Wicklung

Rotorträgh.-
moment

g cm2

Gewicht

kg

Länge
"A"
mm

ST11018S5504 5,5 11,7 0,70 9,8 5500 5,0 99

ST11018M6504 6,5 21,0 1,15 15,2 10900 8,4 150

ST11018L8004 8,0 25,0 1,00 17,1 16200 11,7 210

Erhältliche Leistungsgrößen (andere auf Anfrage)

Maßbild (in mm)

Gegenüber den Standard 110mm Schrittmotoren bringt der neue, kompakte High-Torque Schritt-
motor ST11018 ein um 50% höheres Abgabe-Drehmoment. Gleichzeitig wurden bessere Be-
triebseigenschaften hinsichtlich Vibration, Laufruhe und Mikroschritt-Auflösung erzielt. Die Ver-
besserung wurde durch die optimierte Statorgeometrie, günstigere Magneteigenschaften und 
spezielle Fertigungsverfahren erreicht. 

Der ST11018 High Torque Schrittmotor wurde vor allem für Anwender entwickelt, die zum einen 
bei erhöhtem Drehmoment nur einen begrenzten Einbauraum zur Verfügung haben, und zum 
Anderen aufgrund des Reversierspiels kein Getriebe verwenden können. Mit dem Mikroschritt-
Treiber SMC46 sind Auflösungen bis <36° möglich. 
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Bestellbezeichnung

ST 11018 M 6504 - A
A =	ein Wellenende

B =	zwei Wellenenden
	 für Encoder oder Bremse

Front view and Mounting Rear viewSide view

Alle Angaben beziehen sich auf 1 Wicklungshälfte bzw. Unipolar!
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